塔里木大学

机械电气化工程学院毕业论文撰写规范

根据校《塔里木大学毕业设计（论文）基本要求》，考虑本专业的特点及论文内容，对论文格式要求做了相应的调整，具体要求如下：

毕业论文格式的要求

毕业论文应严格按照下述格式撰写：

1、毕业论文应包括的内容及排列的顺序

(1) 封面（包括文头、说明书标题、学院、专业、学生姓名、学号、学院、专业、班级、指导教师、日期等）

(2) 中文摘要用2号宋体加粗居中，内容为5号宋体。300字左右

关键词题头用小4号宋体顶格书写，然后空一格书写关键词，关键词用5号宋体，各关键词用分号（;）分开，最后一个不加标点，要求3～5个。

另起一页写英文摘要。（格式示例见附录1、2）

(3) 目录（按章节次序编号页码，包括论文的一级标题、二级以上标题的名称以及对应的页码，附录、参考文献的对应页码）

“目录” 用2号宋体加粗居中，1级标题为小4号宋体加粗，2级及以下为5号宋体。

目录内容：前言，1正文内容，2结论，3致谢，4参考文献(单倍行距)
（4）论文撰写主体要求：

1）前言

2) 正文内容

正文部分内标题：各层次标题一律用阿拉伯数字连续编号，如1，1.1，1.2，2，2.1，2.2等。标题不得超过3级。

一级标题：小4号字宋体加粗，段前后间距0行，左右缩进0字符，首行缩进0字符。

二级以下标题：5号字，宋体，段前后间距0行，左右缩进0字符，首行缩进0字符。

正文：5号字 宋体 段前后间距 0行 左右缩进0字符 首行缩进2字符。

图表说明：

A）表格：用三线表。

每个表格均应有表题（由表序和表名组成）。表序一般按章编排，如第1章第一个插表的序号为“表1-1”等。表序与表名之间空一格，表名中不允许使用标点符号，表名后不加标点。表题置于表上，用5号宋体加粗居中。

表头设计应简单明了，尽量不用斜线。表头中可采用化学符号或物理量符号。

全表如用同一单位，将单位符号移到表头右上角，加圆括号。表中内容用小5号宋体

表中数据应正确无误，书写清楚。数字空缺的格内加“—”字线（占2个数字宽度）。表内文字和数字上、下或左、右相同时，不允许用“″”、“同上”之类的写法. 

B） 插图

插图应与文字紧密配合，文图相符，技术内容正确。

制图标准

插图应符合技术制图及相应专业制图的规定。

图题及图中说明

每个图均应有图题（由图号和图名组成）。图号按章编排，如第1章第一图的图号为“图1-1”等。图题置于图下。有图注或其他说明时应置于图题之上。图名在图号之后空一格排写。引用图应说明出处，在图题右上角加引用文献编号。图中若有分图时，分图号用a)、b)等置于分图之下。

图中各部分说明应采用中文（引用的外文图除外）或数字项号，各项文字说明置于图题之上（有分图题者，置于分图题之上）。

图题及图中说明均采用五号宋体。

3) 致谢：另起一页，“致谢”二字为4号宋体加粗，居中

4) 参考文献：另起一页，“参考文献”名称设置为4号宋体加粗，居中 。其它设置为5号宋体，段前后间距，0行，左右缩进0字符，首行缩进0字符。

参考文献的编写格式为：

期刊文献的格式：［编号］作者（注：多个作者之间用逗号，下同）.文章题目名. 期刊名，年份，卷（期）：起页～止页.

图书文献的格式：［编号］作者 .书名.版次.出版地:出版单位，出版年份: 起页～止页.

会议文献的格式：［编号］作者 .文章题目名. 会议地点，会议名（论文集），年份: 起页～止页.

5) 附录（如公式的推导、程序流程图、图纸、数据表格等）

2、文稿要求及注意事项

⑴ 页面设置：
① A4纸张，纵向，上下边距 2.5cm，左右边距 2.6cm，页眉1.8cm，页脚 1.5cm，文档网格一律使用“无网格”。

② 页眉页脚：

页眉设置为：“塔里木大学毕业论文”，小五号字，宋体，右对齐。

页脚设置为：插入页码，右对齐，从“前言”页开始设为第１页。
③ 段落“行距”一律为单倍行距。
④ 正文引用参考文献处应以方括号标注出。如“…效率可提高到25%[７]。”表示此结果援引自文献７。引用标注用5号宋体上标。 
（2） 其它：

① 数字：文章中的数字，除了部分结构层次序数词、词组、惯用词、缩略语、具有修辞色彩语句中作为词素的数字、模糊数字必须使用汉字外，其他均应使用阿拉伯数字。同一文中，数字的表示方式应前后一致。
② 标点符号：文章中的标点符号应正确使用，忌误用、混用标点符号，中英文标点符号应加以区分。
③ 计量单位：除特殊需要，论文中的计量单位应使用法定计量单位。
④ 设计说明书中公式的引用，均应注明出处。
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论文正标题(二号,宋体,加黑)

——副标题（非必须项，根据情况设置）（3号,楷体, 加黑）
学生姓名                 

学    号                     
所属学院                     

专    业              

班    级              

指导教师                     

               日    期        (均为3号,宋体)
塔里木大学教务处制

附录1  中文摘要示例(5号,宋体,加黑)
摘    要(小二,宋体,加黑)

    (内容为5号,宋体,行距18)
交会对接技术是发展空间在轨基础设施的关键技术。本文对基于计算机视觉的空间飞行器自动对接系统进行了详细的研究。

首先，讨论了许多常规姿态表示方法，并指出姿态表示的复杂性。然后给出李代数法姿态表示和可能的定义。在各种姿态表示下，给出了空间飞行器姿态运动学和动力学方程。为后面建立对接系统数学模型打下了基础……
关键词  交会对接；计算机视觉；非线性最小二乘；非线性观测器；非线性控制器

附录2  外文摘要示例(5号,宋体,加黑)
Abstract(小2号,宋体,加黑)
(内容为5号,宋体,行距18)
Rendezvous and docking are two of the key techniques to develop an inorbit space infrastructure. In this thesis, an automatic spacecraft docking system based on computer vision is studied in detail.

First, a number of conventional methods for attitude representation are discussed and their complexity in dealing with the problem of attitude representation are…
Key words  rendezvous and docking  computer vision  nonlinear least spuares  nonlinear observer  nonlinear controller

